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optischer 3D Sensor
Messprinzip

Messachse

Hochgeschwindigkeitskamera

Hohenberechnung

Systemsoftware

Bewertungsalgorithmen
optionale Bewertungsalgorithmen

optionale Profilmittelungen
Schrittweiten

Berechnung von 3D-Daten

Standardmodell - Cl 2001
Erweiterte Eintauchtiefe — Cl 2002
MotoStitch — Cl 2003

Zylinderdurchmesser

Zentrierbuchse

Q4/2023

specification
manuell austauschbare Objektive
Koharenzscanning-(WeiBlicht-) Interferometer
Piezopositionier-System mit kapazitivem Sensor und Positionsregulierung

200 pm Messbereich

2000 x 2000 pixel / 77 Hz und Beschleunigung bis zu 2 kHz bei eingeschrankter Messpunktanzahl

massiv parallele Verarbeitung der Bilddaten in Echtzeit
Nutzung programmierbarer Hochleistungs-Grafikkarten

smartVIS3D - Benutzeroberfldche fiir Messungen

VSI (Vertikal Scanning Interferometrie), EPSI (Extended Phase Shift Interferometrie)
HD-EPSI (High Density — Extended Phase Shift Interferometrie) mit sehr kleinen Schrittweiten

Automatisierte Mittelung iiber bis zu 40 Einzelmessungen zur Rauschunterdriickung

variable Schrittweiten zur Optimierung von Auflosung und Messgeschwindigkeit

MountainsMap®
optionale Systemkomponenten
Manuelles Bedienen und Zusammenfiigen, max. Eintauchtiefe 190 mm

Manuelles Bedienen und Zusammenfiigen, max. Eintauchtiefe 270 mm

Motorisiertes Eintauchen, max. Tiefe 200 mm, Zusammenfiigen entlang der Zylinderachse

70-125mm

Durchmesserspezifischer Adapter zur zentrierten Positionierung am Rohr



smart \WLI|I—"V system performance and configuration

Steigerung 67 nm

Scangeschwindigkeit bei voller Auflosung

Wiederholbarkeit RMS*
topographische Reproduzierbarkeit **

1-0 repeatability 12 pm step height

*1-0 Wiederholbarkeit Sq / 1 Million Messpunkte mit 3x3 Filter zur Rauschunterdriickung

** Sg//2 — Profil Differenz von 2 Messung der selben Messposition mit aktiver Schwingungsdémpfung, 1 Million Messpunkte mit 3x3 Filter zur Rauschunterdriickung

Objektive
verfiigbare Objektive 5x 10x 20x 50x 100x
Apertur 0.13 0.3 0.4 0.55 0.7
Arbeitsabstand / mm 9.3 74 4.7 34 2
Messbereich / mm? 28x28 1.4x1.4 0.7 x0.7 0.28 x 0.28 0.14x 0.14
Messpunktabstand / pum 1.4 0.7 0.35 0.14 0.07
optische Auflosung / Rayleigh Kriterium 2.44 1.06 0.79 0.58 0.45
optische Auflosung / Sparrow Kriterium 1.9 0.81 0.61 0.44 0.35
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smart\WL| =7V Probenanalyse - Rauheitsparameter

Rauheitsparameter

Parameters Value Unit
Sq - Height parameters - ISO 25178 1.071 pm
Sp - Height parameters - ISO 25178 1.637 pum
Sv - Height parameters - ISO 25178 8.304 pum
Sz - Height parameters - ISO 25178 9.941 pum
Sa - Height parameters - ISO 25178 0.7314 um
Parameters Value Unit
Vmp 1.496e-05 mm3/mm?2

Vmc 0.0007298 mm3/mm?2

Vvc 0.0006474 mm3/mm?2

Vvv 0.000231 mm3/mm?2
Parameters Value Unit
Sk 1.290 pm

Spk 0.2629 um

Svk 2255  pm
Smrk1 5076 %
Smrk2 7558 %

0.0 3.5 4.0 mm
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smart \\WL| =W Porenklassifizierung, thermisch lackierte Oberflache

projizierte Flache — Summe / mm? Volumen - Mittelwert / um? Volumen - Summe / ym?
A 308 0.0001 0.0323 193 59734
B 11 0.0015 0.0164 4090 44995

_ 9 0.0421 0.0378 22103 198931



smart\\VL| —=7VV Integrale FFT Bewertung von Honstrukturen
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Parameters
Honing Angle
Cross Structures
Closed Structures
Parameters
Rising Grooves
Rising Structures
Enclosed area
Parameters
Falling Grooves
Falling Structures

Enclosed area
Parameters

Honing Angle
Cross Structures
Closed Structures
Parameters
Rising Grooves
Rising Structures
Enclosed area
Parameters

Falling Grooves
Falling Structures

S8 Enclosed area

Value

23.05
1.994
5245

Value
23.10
2345
0.0005079

Value
23.00
22.10

0.0007856
Value

21.85
5.282
60.93
Value
21.60
20.83
0.001126
Value
22.10
12.96
0.0009345
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smart\WL| =" Steuergerat

controller Hauptmerkmale

Gehause industrial 19” rack / 6 height units

Stromversorgung 100-240V AC / 50-60 Hz

LED LED Kontroller
Piezo Piezo Kontroller

Xy-Achsen optionaler Kontroller fiir motorisierte xyz Achsen

Standard PC optionaler Hochleistungs-PC

Betriebssystem Windows 10/11 Windows 10/11
CPU Core I5 Core 19
RAM 16 GB 64 GB
1TB 1TB
GPGPU GPGPU
FP 32 (float) 16 TFLOPS 82 TFLOPS
Speicher 12 GB / GDDR6 24 GB / GDDR6

Optionale Komponenten

27” Monitor, Tastatur, Maus

Umgebungsbedingungen
Feuchtigkeit bis zu 80% / nicht kondensierend
Betriebstemperatur 10-35°C
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smart\\WL| ="V controller dimensions

Abmessungen der Steuereinheit

286 mm
520 mm
430.9 mm
ca. 25 kg
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GEHIMBEEIE M Anderungen unterliegen dem technischem Fortschritt
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